ПРОГРАММА «РОБОТЕХНИК»
	Тема занятия, план
	Знания и навыки
	Часы

	Модуль 1. Знакомство с Arduino
(октябрь 2016)

	Основные компоненты Arduino для робототехники.
	Ориентирование в современной робототехнике.

Электроника.
	3

	Первая электрическая схема. Первая сгоревшая электрическая схема. Игра «Ковбои».
	
	3

	Разрабатываем своего первого робота, согласно технического задания. Создание основы будущего робота.
	
	3

	Итого по модулю 1
	9

	Модуль 2. Знакомство с приводами и средствами очувствления робота
(октябрь – ноябрь 2016)

	«И все таки они вертятся!».  Электродвигатели постоянного тока. Шаговые двигатели. Приводим в движение робота с помощью электродвигателей постоянного тока. Первые шаги с шаговыми двигателями.
	Технические средства робототехники. 

Системотехника.

Конструирование
	6

	«Кто здесь?!». Работа с датчиками касания и расстояния. “Tower defense” в реальной жизни.
	
	3

	«Я голоден!». Автономные источники питания для роботов. Устанавливаем на робота автономный источник питания.
	
	3

	«Мне есть, что Вам сказать!». Средства индикации. Устанавливаем на робота средства индикации. Отображаем информацию на индикаторах.
	
	3

	«Я за тобой слежу!». Сервоприводы. Оснащаем робота поворотными устройствами. Следящие башни для игры “Tower defense”.
	
	3

	«Да, и еще кое-что...». Еще немного о датчиках. Игра «Пограничник».
	
	3

	Итого по модулю 2
	21

	Модуль 3. Обкатка своего первого робота. Алгоритмы и их программная реализация.
(ноябрь — декабрь 2016)

	«Заяц и черепаха». Контроль скорости робота. Езда по прямой.
	Техническое программирование начального уровня

Алгоритмизация

Логическое мышление
	3

	«Не трамвай, объедешь». Реализация поворотов робота. Нахождение и объезд препятствий.
	
	3

	«Я вас слушаю». Работа с ЖК-дисплей и мини-клавиатурой. Создаем простейший интерфейс для изменения параметров работы робота без перепрошивки.
	
	3

	«Я художник, я так вижу». Программирование траекторий движения робота. Пробуем нарисовать различные фигуры.
	
	3

	Итого по модулю 3
	12

	Модуль 4. Беспроводной обмен информацией с роботом
(январь — февраль 2017)

	Беспроводные устройства для контроля робота - пульт Д.У. Контролируем робота с пульта Д.У.
	Техническое программирование
	6

	Беспроводные устройства для контроля робота — bluetooth и Wi-Fi. Контролируем робота с их помощью.
	
	10

	Итого по модулю 4
	16

	Модуль 5. Робот работает — мы отдыхаем

(март  2017)

	Разработка собственного манипулятора и платы расширения для него.
	Моделирование

Конструирование

Работа с инженерными компьютерными программами

Быстрое прототипирование

Схемотехника

Радиоэлектроника.
	12

	Создаем робота, который умеет переносить предметы.
	
	6

	Работа нескольких роботов в команде.
	
	6

	Итого по модулю 5
	24

	Модуль 6. Робот в реальном мире
(апрель 2017 – май 2017)

	Самый быстрый робот на Диком западе.
	Конструирование

Моделирование

Творческий подход к решению инженерных задач

Инженерное изобретательство
	6

	Самый меткий робот.
	
	6

	Самый живучий робот.
	
	6

	Итого по модулю 6
	18

	Итого по всем модулям
	100


