ПРОГРАММА «РОБОСТАРТ» (5-7 классы)
	Тема занятия, план
	Знания и навыки
	Часы

	Модуль 1. Знакомство с роботами и организация работы
(октябрь 2016 – декабрь 2016)

	Введение в мир робототехники. Роботы в нашей жизни. Демонстрация набора ЛЕГО и действующего робота.
	Ориентирование в современной робототехнике

Освоение инженерного подхода к решению технических задач
	3

	Игра «Важность применения сборочных схем». Конструирование первого робота по схеме. Написание первой программы.
	
	3

	Игра «Все на своем месте».

Сборка робота на время. Дистанционное управление роботом.
	
	3

	Сборка роботов средней степени сложности по готовым схемам (робот-слон, робот-паук и др.)
	
	21

	Итого по модулю 1
	30

	Модуль 2. Механизмы роботов
(декабрь 2016 – февраль 2017)

	Прочность разных конструкций роботов. Зачем нужны ребра жесткости. Фермы, балки, блоки.
	Инженерно-техническое мышление

Конструирование

Знание физических принципов, на которых строятся роботы

Решение инженерных задач
	3

	Принцип работы сервомотора. Управление сервомотором из программы. Механические передачи: зубчатые и червячные передачи, понятие передаточного отношения. Быстрые и сильные роботы. Соревнования роботов на скорость и силу.
	
	6

	Ременная, карданная передача. Строим ездящего робота-машину с ременной и карданной передачей.
	
	3

	Кривошипно-ползунный и другие виды механизмов. Делаем робот-паровоз!
	
	3

	Строим стреляющую турель с ручным наведением. Замена одного и двух ручных приводов на электрические. Дистанционное наведение турели.
	
	6

	Движители робота и их особенности. Сборка робота с различными движителями (колесный, гусеничный, шагающий, глиссер). 
	
	3

	Устройство рулевых механизмов и приводов роботов, принцип работы дифференциала. 
Повороты на колесных и гусеничных роботах.
	
	3

	Переезд препятствий (порог, ступенька, яма). Соревнования по преодолению препятствий.
	
	3

	Итого по модулю 2
	30

	Модуль 3. Как роботы «видят» и «думают»
(февраль 2017 – март 2017)

	Датчики на роботах, зачем они нужны и как применяются. Датчик касания. Робот, уезжающий от препятствия. 
	Инженерно-техническое мышление

Конструирование

Знание физических принципов, на которых строятся роботы

Решение инженерных задач
	3

	Ультразвуковой датчик. Видим препятствия на расстоянии! Остановка робота на расстоянии от препятствия. Объезд препятствия.
	
	6

	Датчики цвета. Робот-сортировщик, распознающий цвета шариков и раскладывающий их по корзинам.
	
	3

	Итого по модулю 3
	12

	Модуль 4. Мой первый инженерный проект!
(март 2017 – апрель 2017)

	Строим робот-кран. Сборка подъемного механизма с ручным приводом, с электрическим приводом. Ставим кран на платформу. Перевозим груз из одного места в другое.
	Инженерно-техническое мышление

Конструирование

Решение инженерных задач
	10

	Итого по модулю 4
	10

	Модуль 5. Алгоритмы работ роботов
(апрель 2017 – май 2017)

	Игра «Базовые алгоритмы и элементы блок-схем». Понятие программы и алгоритма. Алгоритм объезда препятствия с использованием контактного и ультразвукового датчиков.
	Техническое программирование начального уровня

Алгоритмизация

Логическое мышление
	3

	Робот-художник! Разбор задачи «Чертежник». Проведение внутренних соревнований по дисциплине «Чертежник»
	
	6

	Разработка конструкции робота и алгоритма езды по линии. Совершенствование алгоритма езды по линии. Езда по линии с пересечениями и препятствиями. Разбор олимпиадной дисциплины «Шорт-трек».
	
	9

	Итого по модулю 5
	18

	Итого по всем модулям
	100


